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1. Pohled na panel rozvadéce

2. Vseobecné

CSN EN 81-20 a CSN EN 61439.
vypracovan technicky popis.

3. Technické tidaje rozvadéce
Pohon vytahu
Vytahovy stroj
Mechanické provedeni (S x V x H)
Napéti bezpecnostniho okruhu
Napéti osvétleni klece
Napéti indikace kontrolky jizdy
Zasuvka v rozvadeédi
Sachetni dvefe
Kabinové dveie
Motorovy jisti¢
Stykace motoru
Stykace KD1, KD2, KVR
Ventily
Kontrola teploty motoru, oleje a sledu fazi
Koncovy vypina¢
Kontrolka ,KLEC VE STANICI*
Zéalozni akumulator
Mikroprocesoroveé fizeni
PFidavné moduly
Dalsi vybava

4. Ostatni technické udaje
Elektricka soustava

Stupen kryti
Ptipojeni vodi¢d k hlavni svorkovnici

SA2: 01101100
SA2: 01100100
SA2: 10011100
SA2: 10001100
SA2: 00010100
Pozn.: Udaje v zavorkach uvadgji tovarni nast. RVME

6. Klimatické podminky
provozni teplota okoli
provozni rel. vihkost
prostiedi

Ochrana pied nebezp. dotykem nezivych Casti

Ochrana proti zkratu bezpeé¢nostniho okruhu

5. Pfednastaveni RVME ve vyrobé
SA2: 00001000 pocet podlazi..........ccccoooieennn, 4 (8)
SA2: 00010000 vychozi stanice.......................... 1(2)
SA2: 11100011 servisni stanice........................ 1(8)
SA2: 01011000 sada znaki.........cccceeeviiiiinennn 3(2)
SA2: 11001000 typ aut. dvefi.......ccocooiiinn. 6 (4)
SA2: 11101000 Sachetni informace.................. 20 (0)
SA2: 10010000 doba do zastaveni....... 2,5s....254 (0)
SA2: 10011000 vyznamvystol......... } (/] m— 17 (5)
SA2: 01000100 vyznam vyst 03........ kanal 2...36 (17)

vyznam vyst 08....... revize........ 5(14)
vyznam vyst o7.....dorovnav...20 (13)
parametry nouzového sjezdu........ 2 (0)
doba pfed sjetim do dolni stanice...15 (0)
doba rozjezdove rampy................ 1(0,5)

Je prilozen jako samostatny obrazek.

Vytahovy rozvadé¢ HVR E je uréen pro fizeni vytaht s hydraulickymi pohony. HVR E je umistén
na ocelovém montaznim panelu, ktery je umistén v plechové skfifice. Panel Ize dodat i bez skfinky,
pokud v misté pouziti vhodna plechova skfifka jiz je. Rozvadéé je osazen mikroprocesorovym fizenim
RVME. Zhotovuje se na zakazku podle vypinéného technického zadani. Popis vlastnosti
mikroprocesorového Fizeni RVM E je uveden v samostatném navodu. Rozvadét je zhotoven podle

Kazdé konkrétni provedeni vytahového rozvadéte ma svoje Cislo vystavby CZ 956 ..., ke které je

hydraulicky

motor 11 kW, rozbéh hvézda/trojuhelnik
skiiftka 600 x 800 x 200 mm
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rucni

dvoje, automatické s vlastni automatikou, METRON
25A /D

LC1D32ED

LP1K0601ED

4ks 48V=

tepelné relé (KTJ) + méfic fazi (KMF)

v $achté, elektricka aretace v rozvadeci (AKV)
na dvefich skfiné

12V 1,3Ah

RVM E

MDP  (modul dorovnavani a pfedotevieni)
- modul BOX A3 TEST (pro spinéni CSN EN 81-20)
- modul MDP pro dorovnavani

- konektor pro vle¢ny kabel 24 Zil

- hlavni vypina¢ soucasti rozvadece

- vypinac¢ svétla Sachty

- GSM komunikator (ATHG)

3NPE ~50Hz 400V / TN-S (stupeit prepéti 2)

obvody do 50V - dvojitou izolaci

samocinné odpojeni napéti od zdroje

IP10 (IP65 zavfena skiifika)

0,5-4/6 mm? Cu (ptivod 3 faze 6/10 mmz)

- 11110111
SA2: 10010011
SA2: 01010011
SA2: 11111000
SA2: 11011100
SA2: 00000011
SA2: 10000011
SA2: 00000010
SA2: 10000010
SA2: 01000010
SA2: 11000010
SA1: 00000001
SA1: 10000001
SA1: 01000001
SA1: 11000001
SA1: 11000001
SA2: 10110011 vyznam vst MKU I6...................
SA2: 11110011 vyznam vst MKU I8................
0°C az 40°C
30% az 85%
obycejné

BOX A3 DIP: 11111100
vyznam 12.............. kanal.2.........
vyznam I3........ kontrola dvefi......
vyznam in4......simul.poruchy......
vyznam in13....... servis.tlac........
vyznam vystupu O1.....revize......
vyznam vystupu O2.....piskani....
rezim dvefi podlazi 1
rezim dvefi podlazi 2................
rezim dvefi podlazi 3................
rezim dvefi podlazi4................
rezim v podlazi 1
rezim v podlazi 2...........ocnenee

pii 25°C

obvody 230V/400V -samo&innym odpojenim od zdroje

..... blok.klece....

rezim v podlazi 3.....blok.klece....
rezim v podlazi 4.....blok klece....
rezim v podlazi 4.....blok.klece....

34 (21)




CZ 956 721 srpen 2021
6. Montaz a udrzba

Schéma zapojeni rozvadéde je priloZzeno k tomuto navodu. Vypnuti hlavniho vypinace svételné
obvody nevypne, proto jsou v rozvadégi svorky pod napétim oranzové.

Rozvadéc ve skfifice se montuje na zed strojovny vytahu. Mezi rozvadéc a zed se doporuduje vlozit
silentbloky pro lepsi odhlu¢néni. Jako prvni musi byt pfipojeny ochranné zemé vsech elektrickych
Casti vytahu. Propojeni se provede podle schématu, pfipadné podle schémat dalsich komponent
(displeju, moduld, atd.) Vodite a spinage s napétim 230V musi byt pro toto napéti schvaleneé.
Ploché zafezové kabely je nutno vést oddélené od silovych vodi¢ii a musi se chranit pred
mechanickym poskozenim, nejlépe umisténim do Zlabu, prepazkou, dodate¢nou izolaci apod.
Podle priloZzeného navodu k montazi a obsluze elektroniky RVM E se provede nastaveni a oZiveni
elektroniky. Po oZiveni a nastaveni $achetnich informaci zapnout na RVME funkci
dorovnavani (dorovnavani zapnuto: SA1/6 v poloze ON).

7. Legenda ke schématu

QH hlavni vypinag

F jistice

Fl proudovy jisti¢ochranié
RVME elektronika fizeni

KN, KY, KT stykaCe motoru (nahoru, hvézda, trojuhelnik)
KD1, KD2 stykace doll

KVR stykac vysoka rychlost

AKV el. aretace koncového vypinage

M motor Cerpadla

EK svétlo v kabiné

ES svétlo v Sachté

SA schodistovy vypina¢ svétla v §achte
XR zasuvka v rozvadeédi

BMS snimag¢ dverniho pasma

SKR-D snimac ,kabina dole“

SKR-N snimac¢ ,kabina nahofe"

SM1 snimac ,horni* (zpomaluje pfi jizd& nahoru, zastavuje pfi jizdé dol()
SM2 snimac ,doIni* (zpomaluje pfi jizd& doli, zastavuje pfi jizdé nahoru)
IKS kontrolka ,klec ve stanici*

IDZ kontrolka ,dvefe klec zavieny*

KTJ tepelné relé

™ termistor motoru

GB akumulator 12V olovény hermeticky
KMF mefi¢ sledu fazi

MD modul dorovnavani a pfedotevirani dvefi
ATHG GSM komunikator

KC multifunk&ni ¢asové relé

VD dioda

SOD tlagitko otevreni dvefi

KSB klicek blokovani voleb z klece

SHZ tlagitko nouze

DI9 LCD displej

MKU modul kabiny

DKT deska kabinového tabla

SPK spinac pretizeni

POZ pozarni ¢idlo

SSJ vypina¢ samocinného sjezdu do nejblizsi nizsi stanice
0sJ ovladac servisnich jizd

LP LED pasky osvétleni skFine

4 stabilizovany zdroj

MKP modul kratkého prejezdu

X kontakty spec. kli¢t $achetnich dvefi
UCM A3 modul firmy SMS

osJ ovladac servisni jizdy

SDP skfifka do prohlubné

PD pfepinac pfemosténi (bypass)

SzC spina¢ zachycovade (je-li)

SDK kontakt kabinovych dvefi

SSP vypina¢ STOP v prohlubni

QK koncovy vypinac

Sz spinace Sachetnich dvefi

SuU spinace dvernich uzavér

QRD koncovy vypina¢ revize dol
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Sachetni informace vytahu pro hydraulicky pohon s rozvadééem
se zobrazenymi magnety pro snimaée z TTC TELSYS

l 0 uroven koncového vypinace
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kresleny rozpinaci povinné spinaci
(mozno i spinaci)

- Parametr "Sachetni informace" u RVME nastavit na hodnotu 20, pak klec bude zastavovat na snimagich SM1
¢i SM2.

- Parametr na RVME "doba do zastaveni" nastavit na 254.

- Snimace musi byt aktivni az do urovné koncového vypinace a dolniho dorazu.

- Vzdalenost L2 i L3 ve v&ech stanicich musi byt stejna. Posunem magnetl se véechny podlazi srovnaji na

presné zpomaleni a zastaveni ve stanici. Klec musi zastavovat z ustalené pomalé (nizké) rychlosti.

[ [ ——— polovina dvefniho pasma (3 az 5 cm)
L2 ... pasmo dorovnavani, polovina L2 je vzdalenost pro zacatek zastavovani
L3 ........... vzdalenost pro zac¢atek zpomalovani






